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NEWCAP - hygienické a efektivni skladovani forem

Vlastnosti:

= automatické shromazdovani a ukladani peticich foremve * uZivatelsky pfivétivy systém fizeni robota
vyrobni lince * feSenina miru

= Setrnd manipulace a stohovani pecicich forem pomoci * nizké energetické néklady

pneumaticky ovladdanych prstd * volné programovatelné feSeni umoznujici budouci zmény
=  robustni konstrukce velikosti chlebovych forem (v ramci minimalnich a
= speciélni kalené vodici lity pro dlouhou Zivotnost a plynuly, ~ maximalnich specifikaci)

malo hluény pohyb * navrZeno pro nepretrzity provoz 24/7
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Volitelné mozZnosti:
e pfidavny HMI terminal pro dalkové ovladani
e automaticky nastavitelné prsty pro Siroky rozsah typd forem
e zdvihaci zafizeni na vstupnim a vystupnim dopravniku pro omezeni pohybU robota a sniZeni jeho rychlosti

e Roboticky systém skladovani forem NewCap je specialné navrZzen pro pekarsky priimysl. Umoznuje
automatickou manipulaci s pecicimi formami ve vyrobni lince.

e Roboticky systém skladovani forem NewCap ma robustni konstrukci, vyrobenou z trubkovych profill pro
svislé stojny a nosniky. Na nosnicich jsou instalovany specialni kalené vodici listy.
coZ umoznuje provoz systému pfi vysokych rychlostech. Zdvih je pohanén motorem s frekvenénim méniéem.

e Uchopovaci prsty na odbérové listé jsou pneumaticky ovladané.

Detekce chleba ve formé

e Soucasti systému je také stanice pro rozpoznani ,chleba ve formé“. Akustické i optické alarmy signalizuji, Ze
forma nebyla vyprdzdnéna, a takova forma je automaticky vyfazena, aby se zabranilo jejimu vstupu do
robotického systému skladovani forem.

Dalsi informace:

Pecici formy urcené k vyjmuti z vyrobni linky jsou na dopravnikové sekci seskupeny a vycentrovany. Pfed ulozenim
jsou formy identifikovany a ziskané informace jsou predany fidicimu systému.

Uchopovaci nosnik robotického systému skladovani forem NewCap odebere celou fadu pecicich forem z dopravniku
a premisti je do jejich stohovaci pozice. Ridici systém robota zaznamenava véechny formy, jejich stohovaci polohu i
vysku stohu.

PFi navratu uchopovaci nosnik robotického systému NewCap vyzvedne novy typ pecicich forem a uloZi je na vystupni
dopravnikovou sekci robota.

Ridici systém robota je nepretrzité informovan o typech a poctech pecicich forem p¥itomnych ve vyrobni lince i o
aktualni potrebé. Tato informace je zasadni pro dalsi klicovou funkci systému: pokud se linka z jakéhokoli divodu
zastavi, roboticky systém skladovani forem NewCap za¢ne automaticky odebirat vracejici se formy.

Diky tomu neni nutné linku ,,vypinat pozpatku“ ani pfi rozsahlejsich nebo dlouhodobéjsich poruchach. Vyrobky v peci
a ve finalni kynarné tak nejsou ztraceny.

Jakmile je vyroba obnovena, systém automaticky vrati formy zpét do linky bez nutnosti manualniho zasahu. Systém
mUzZe byt propojen s planovacem vyroby pro ziskani dennich uloh, pfipadné muZe byt programovan pfimo. Zmény v
seznamu uloh lze provadét kdykoliv, a to i béhem vyroby.

UzZivatelsky privétivy HMI dotykovy panel poskytuje obsluze prehledné informace o aktudlnim stavu systému.
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